内蒙古自治区2022年智能管控监控设施维护项目
技术要求
1.1 [bookmark: _Toc18594][bookmark: _Toc535435343]项目维护目标、内容、维护期
1.1.1 [bookmark: _Toc25944]维护目标
贯彻落实国家和自治区边防办相关部署要求和指示精神，结合内蒙古自治区边防管控现状及军地实际业务需求，推进内蒙古边境口岸地区视频监控设施优化维护，实现重点区域视频监控效能恢复和提升。
1.1.2 [bookmark: _Toc5139]维护内容
[bookmark: OLE_LINK1]本项目对阿拉善盟、巴彦淖尔市、锡林郭勒盟边境地区于2011年～2016年建设的视频监控站前端故障设备无维修价值的进行整机维修更换，并对可修复设备修理更换损坏部件。维修内容包括：整机更换远程前端13套（球型云台）、更换超近程Ⅱ型前端（球机）1套；对3个连队的视频监控站后端进行数据融合和存储扩容维护；修理球机4台、修理云台2个、修理球型云台6个、更换光端机2台。维护内容包括：集中整改设备故障；常态化技术支持；一年两次定期巡检巡查，包括软件调测、硬件维修；重大保障事件的应急巡检巡查维护。
1.1.3 [bookmark: _Toc6208]项目周期
本项目更新维修期2个月，常态化维护巡检1年。
1.2 [bookmark: _Toc15821]节能节水及环保
本项目符合环境保护、节能节水要求。在包括项目投资用地、公共污水处理、公共垃圾处理、节能减排技术改造等方面均符合相关技术要求。
1.3 [bookmark: _Toc535435344][bookmark: _Toc19803]总投资及资金来源
项目总投资890万元，申请中央预算专项资金支持。
1.4 [bookmark: _Toc17860][bookmark: _Toc456630303][bookmark: _Toc535435345][bookmark: _Toc6844]主要结论与建议
通过本项目维护可加强和修复三个盟（市）的边防基础监控设施，满足内蒙古边防管理现代化以及正规化建设的需要，从而提高边防部队的综合防控技术能力，提高处置边境地区突发事件的应变能力，保证边境地区社会治安长期稳定，为内蒙古的建设和地区经济发展保驾护航。通过本项目的维护更新，可保证原有系统的正常运行。
2. [bookmark: _Toc535435349][bookmark: _Toc8211]需求分析和项目实施必要性
设备技战指标参考《边海防监控站通用技术要求》（BHF Z0101.01-2021），以其正式版本为准。
2.1 [bookmark: _Toc20583][bookmark: _Toc535435353]系统性能分析
2.1.1 [bookmark: _Toc19775] 远程可见光电视摄像机技战指标
1)光学系统
a)视场角：宽视场≥16°×9°；
b）★变焦倍率：连续光学变焦不小于60倍（不使用扩展镜的条件下）；
c）★通光口径：≥90mm；镜头具有预置功能，支持自动聚焦。
2)探测器
a）成像器件：≥1/2″CCD或CMOS成像器件，支持黑白、彩色自动切换；
b）★分辨率：≥2560×1440；
c）图像帧率：≥25fps；
d）灵敏度：黑白模式优于0.01lx，彩色模式优于0.1lx。
3)编码标准
支持H.264/H.265/MPEG-4/MJPEG编码格式，宜满足GB/T 33475.2或GB/T 25724的相关要求。
4) 图像质量
在良好照明情况下，将国际三线靶标板放在距可见光电视摄像机500m处，昼间视频图像主观评价应达到4级以上，夜间图像质量应清晰、无明显斑点噪声。
5)作用距离
对人员的识别距离不小于9km，对小型目标的识别距离不小于10km。
注：以上识别距离是指在能见度不小于 15 km、温度 25 ℃和湿度 80%、目标与背景温差不小于 5 k 条件下的作用距离。人员目标是指 1.75 m 高的人，小型目标是指尺寸为 4 m×2 m×1.5 m 的船只或 4 m×2 m ×1.5 m 的车辆。
2.1.2 [bookmark: _Toc4649] 非制冷红外热像仪技战指标
1)光学系统
a）视场角：宽视场≥19°×15°；
b）★变焦倍率：连续光学变焦≥10倍，通光口径≥150 mm；
2)探测器
a）像元材料：氧化钒或多晶硅红外探测器；
b）★分辨率：≥640×512；
c）★启动时间：≤20s；
d）工作波段：8～14μm。
3)编码标准
支持H.264/H.265/MPEG-4/MJPEG编码格式，宜满足GB/T 33475.2或GB/T 25724的相关要求。
4)图像质量
夜间图像质量应清晰、无明显斑点噪声。
5)作用距离
对人员的识别距离不小于2.5km，对小型目标的识别距离不小于6km。
2.1.3 [bookmark: _Toc8772] 转台技战指标
1)最大方位回转速度：≥45°/s；
2)最大方位回转加速度：≥60°/s2；
3)最小方位回转速度：≤0.1°/s；
4)最大俯仰回转速度：≥30°/s；
5)最大俯仰回转加速度：≥60°/ s2；
6)最小俯仰回转速度：≤0.1°/s；
7)方位转动范围：0°～360°连续旋转；
8)★俯仰转动范围：-45°～+45°；
9)★回归精度：≤0.1°；
10)预置位数：≥256；
11)防护等级：不低于IP66。

2.1.4 [bookmark: _Toc25050] 智能控制柜技战指标
1)箱体
a)镀锌钢板材质，厚度 3.0mm，防护等级IP66；
2)电气特性
a)输入电源：AC220V(AC100V~AC280V)，限流40A；
b)输出电源：支持强电220V/弱电AC24、DC12、DC24四种电压分配输出，电流/电压监测及远程控制；
c)过压保护：AC260V±10V；
d)欠压保护：AC170V±10V；
e)漏电保护：80mA；
f)防雷：10kA，最大20kA；
3)接口
a)以太网：1 路10/100/M 自适应网管口；
b)串口：1 路RS485 工业端子、1路RS232；
c)开关量： 2 路开关量输入，1路开关量输出；
d)动环： 1路光敏检测、1路温湿度、1路水浸监测，1路烟感；
e)无线模块：支持全网通4G； 
4)环境特性
a)工作温度： -45℃~60℃；
b)存储温度： -45℃~60℃；
c)环境湿度： <90%；
d)冷却方式： 支持自然风冷、风扇；
2.1.5 [bookmark: _Toc28180] 超近程前端摄像机技战指标
超近程一体化前端包括超近程Ⅰ型一体化前端和超近程Ⅱ型一体化前端，应满足以下要求：
1) 光学系统
超近程Ⅰ型一体化前端：宽视场≥38°×22°，连续光学变焦≥30倍（不使用扩展镜的条件下），通光口径≥40 mm，应具有辅助照明光源，镜头具有预置功能，支持自动聚焦；
超近程Ⅱ型一体化前端：宽视场≥50°×28°，连续光学变焦≥22倍（不使用扩展镜条的件下），通光口径≥40 mm，应具有辅助照明光源，镜头具有预置功能，支持自动聚焦。
2) 探测器
成像器件：≥1/2″CCD或CMOS成像器件，能黑白、彩色自动切换；
★分辨率：≥2560×1440；
图像帧率：≥25 fps；
灵敏度：黑白模式优于0.01 lx，彩色模式优于0.1 lx。
3) 编码标准
支持H.264/H.265/MPEG-4/MJPEG编码格式，宜满足GB/T 33475.2或GB/T 25724的相关要求。
4) 图像质量
在良好照明情况下，昼间视频图像主观评价应达到4级以上，夜间图像质量应清晰、无明显斑点噪声。
5) 作用距离
超近程Ⅰ型一体化前端：昼间对人员的识别距离不小于1.5 km，对小型目标的识别距离不小于2.5 km，夜间对人员的观察识别距离不小于1 km；
超近程Ⅱ型一体化前端：昼间对人员的识别距离不小于0.5 km，夜间对人员的识别距离不小于0.3 km。
2.1.6 [bookmark: _Toc22628] 存储技战指标
1) 视频数据按H.264/H.265/MPEG-4/MJPEG视频编码格式和文件格式进行存储，或按GB/T 25724的相关要求进行存储。音频数据按G.711/G.723.1/G.729等音频编解码格式存储；
2) 存储的可见光图像数据应支持1080P、2K（2560×1440）等图像分辨率，存储的红外图像应支持640×512或更高图像分辨率；
3) 支持按图像的来源、记录时间和报警事件类别等多种方式对存储的图像数据进行检索，支持多用户同时访问同一数据资源；
4) 支持参数配置、日志管理、数据管理和自动备份等；
5) 支持图像记录、回放同时工作的双工模式，应支持图像高码流记录；
6) 应具有以太网接口，支持TCP/IP协议；
7) 存储容量：应满足连续视频录像90天所需存储空间。
2.2 [bookmark: _Toc23722]系统功能分析
2.2.1 [bookmark: _Toc32553][bookmark: _Toc471486575][bookmark: _Toc500714259][bookmark: _Toc501459672][bookmark: _Toc16562][bookmark: _Toc30121]昼夜高清视频监控
能用可见光电视摄像机和红外热像仪对需要进行监控的区域进行昼夜视频探测与监视。
监视范围：方位0°～  360°连续旋转；俯仰-45°～  +45°。
1)远程前端：远程可见光电视摄像机对人员的识别距离不小于9km，对小型目标的识别距离不小于10km。
2)超近程Ⅰ型前端：昼间对人员的识别距离不小于1.5km，对小型目标的识别距离不小于2.5km，夜间对人员的观察识别距离不小于1km。
3)超近程Ⅱ型前端：昼间对人员的识别距离不小于0.5km，夜间对人员的识别距离不小于0.3km。
备注：以上识别距离是指在能见度不小于15 km、温度25 ℃和湿度80%、目标与背景温差不小于5k条件下的作用距离。人员目标是指1.75m高的人，小型目标是指尺寸为4m×2m×1.5m的车辆。
2.2.2 [bookmark: _Toc500714260][bookmark: _Toc501459673][bookmark: _Toc471486576][bookmark: _Toc2523][bookmark: _Toc10987][bookmark: _Toc28779]电子地图
电子地图应具有以下功能：
1)基础操作：支持放大、缩小、漫游、归心、区域选择和图层显示/隐藏等控制操作，可按经纬度、地名两种方式进行定位。
2)地图测算：支持实时计算任意两个目标或地图上任意两点间的距离、方位，支持计算地图上任意区域的面积。
3)图元标绘：支持在电子地图上完成矩形、椭圆、多边形、直线和曲线等绘图操作，支持在地图上添加光电转台、雷达和振动光缆等对象的标注。
4)威力显示：能够显示摄像机、雷达和AIS等传感器的监视作用区域、实时监视范围和部署位置，直观地显示出系统组成和状态等信息。
5)感知信息显示：实时显示雷达目标、AIS目标等目标的点迹航迹及历史轨迹信息，可以更改轨迹颜色、线型和添加标签等方式进行目标标识，并显示目标运动参数。
6)综合态势显示：支持对报警信息、卫星定位信息、雷达信息、AIS信息等多元信息的综合处理，基于地理信息服务形成海、陆、低空远近结合的边海防综合态势。
7)记录重演：支持接入数据的同步记录及重演。
2.2.3 [bookmark: _Toc471486577][bookmark: _Toc501459674][bookmark: _Toc499][bookmark: _Toc500714261][bookmark: _Toc30042][bookmark: _Toc1062]报警区、报警线设置
具有对图像设置报警区和报警线功能，以实现对越过报警线或进入报警区的目标自动告警，并具有报警目标自动抓拍功能。
2.2.4 [bookmark: _Toc14309][bookmark: _Toc500714262][bookmark: _Toc471486578][bookmark: _Toc22169][bookmark: _Toc501459675][bookmark: _Toc15455]自动巡检
具有多预置位自动循环观察功能，能够设置在每个预置位停留的时间和相应的报警规则。
2.2.5 [bookmark: _Toc471486579][bookmark: _Toc12428][bookmark: _Toc31653][bookmark: _Toc501459676][bookmark: _Toc500714263][bookmark: _Toc13219]视场与转速自适应
具有视场角与转速自适应功能，实现视场角变化时，保持图像速度基本恒定。
2.2.6 [bookmark: _Toc500714264][bookmark: _Toc22417][bookmark: _Toc32629][bookmark: _Toc501459677][bookmark: _Toc471486580][bookmark: _Toc4834]自动聚焦
可见光电视摄像机和红外热像仪具有自动聚焦功能，当场景发生变化后，触发自动聚焦，保持目标图像清晰。
2.2.7 [bookmark: _Toc20041][bookmark: _Toc26624]视频数据管理
具有视频数据记录/回放、视频摘要和多维度智能检索管理功能：
1)数据记录/回放：实时录制和抓拍视频图像数据，视频回放支持正常播放、快速播放、慢速播放和画面暂停等功能。
2)视频摘要：通过对一段时间内视频内容智能分析，去除无目标场景，统计和重排感兴趣目标的出现时间及行为，形成短视频摘要，支持浓缩播放、关联播放、目标外框显示和出现时间标记等功能。
3)多维度智能检索：根据预置时间、地点和报警事件以及运动目标在监控画面的位置、颜色和运动方向等目标属性信息，实现对视频内容的多维度智能检索，支持人脸、车辆和人体以图搜图特征检索等功能。
2.2.8 [bookmark: _Toc20039][bookmark: _Toc2745]智能局部放大
具有将视频画面任意选定区域自动清晰放大至画面中央功能。
2.2.9 [bookmark: _Toc28666][bookmark: _Toc2003]目标分类识别与跟踪
能够对出现在视场中的目标(包含人员、车辆、动物等)进行分类、识别、定位和标记，按照操作指令锁定指定目标,引导光电转台随动跟踪。
2.2.10 [bookmark: _Toc15610][bookmark: _Toc31926]目标异常行为检测
具有人员、车辆、动物等目标的异常行为检测功能,能够实时标记目标，联动声光报警。目标异常行为包括：
人员目标：徘徊、滞留、聚集、入侵和越界等；
车辆目标：违停、逆行、越界和驻留等；
动物目标：聚集、入侵和越界等。
2.2.11 [bookmark: _Toc28834][bookmark: _Toc501459683][bookmark: _Toc26169][bookmark: _Toc3880][bookmark: _Toc471486583][bookmark: _Toc501459680][bookmark: _Toc500714267]图像增强
具有图像全局或局部增强功能,通过计算机视觉算法智能调整图像锐化程度、饱和度、对比度和亮度等属性，实现图像质量改善。
2.2.12 [bookmark: _Toc13022]全景拼接
具有连续场景无缝拼接和全景显示功能，实现对监控区域的整体掌控。
2.2.13 [bookmark: _Toc3327][bookmark: _Toc460600760][bookmark: _Toc26341][bookmark: _Toc501459689][bookmark: _Toc12456]透雾
具有雾天超能见度目标探测功能。能见度为0.5km～7km时，透雾观察距离大于能见度1.7倍以上。
2.2.14 [bookmark: _Toc12805][bookmark: _Toc13004][bookmark: _Toc25641][bookmark: _Toc501459685]远程开关机
具有手动或自动远程控制前端设备开机和关机功能。
2.2.15 [bookmark: _Toc3309][bookmark: _Toc8394][bookmark: _Toc501459686]强光保护
红外热像仪具有防止强光灼伤功能。
2.2.16 [bookmark: _Toc4425][bookmark: _Toc1232]智能语音报警
[bookmark: _Toc501459681][bookmark: _Toc3743]具有一键报警、地图定位、语音对讲、广播喊话和报警联动功能：
1)一键报警：支持在前端监控点位一键呼叫后端进行报警。
2)地图定位：支持在电子地图上标记出呼叫前端位置。
3)语音对讲：支持前端和后端双向语音对讲。
4)广播喊话：支持前端语音单播、组播、广播和喊话。
5)报警联动：支持与报警线/区功能联动，实现越界或入侵自动广播喊话。
2.2.17 [bookmark: _Toc10797][bookmark: _Toc10029]信息交互
具有上报本监控站信息、响应上级中心指令和推送视频流功能：
1)信息上报
设备状态信息上报：向上级中心上报可见光电视摄像机、红外热像仪、转台等设备状态信息以及系统网络状态信息。
软件状态信息上报：向上级中心上报用户身份、运行日志、操作日志和配置注册（设备类型、设备编号、设备名称、IP地址和地理位置等）等软件状态信息。
情报信息上报：向上级中心上报目标信息（编号、类别、名称和位置等）和报警信息（编号、时间、位置、类别、性质和事件说明等）等情报。
2)指令响应
设备控制指令响应：响应上级中心调节焦距和视场、调整方位和俯仰以及设置预置位等控制指令。
目标显示指令响应：显示上级中心下发的报警、北斗/GPS定位、雷达监测等目标。
时间统一指令响应：响应上级中心对监控站系统内服务器、编解码器和计算机等设备的授时指令。
信息查询指令响应：回复上级中心对设备状态、本级设备编号列表、录像和日志等信息的查询。
报警设置指令响应：设置上级中心下发的报警区/线、目标检测类型、目标跟踪编号等。
3)视频图像推送
实时视频推送：推送上级中心调阅的实时视频流。
报警图像推送：向上级中心推送报警抓拍和摄录的目标图像信息。
2.2.18 [bookmark: _Toc5641][bookmark: _Toc29560]智能运维
具有用户管理、状态监控、拓扑展示、日志管理、在线统计和故障推断功能：
1)用户管理：支持用户注册、注销、查询、增加、删除和分组，以及用户访问权限、用户日志记录等。
2)状态监测：通过网络实时获取前端设备、显控后端设备的状态信息，网络异常时能够通过北斗远程监测系统获取前端设备的状态信息。
3)拓扑展示：支持网络拓扑、网络运行状态（带宽利用率、告警和终端协议等）和网络下挂终端的关联关系可视化呈现，支持与电子地图信息结合，将监控站及终端设备集中展现在一张图。
4)日志管理：系统能够记录设备的编号、名称、位置、运行状态和故障信息（含故障类型、原因和修复时间等），生成运行日志；能够记录用户登录和退出的时间及主要操作情况，生成操作日志。
5)在线统计：定期统计设备在线情况，可按照日、月、年信息生成设备良好率统计表，直观展示一段时间内系统运行情况。
6)故障推断：当设备发生故障时能够报警并推断出故障部位及原因，根据故障标准解决方案库推送解决方案。
2.3 [bookmark: _Toc8803]安全防护
2.3.1 [bookmark: _Toc4203]坚持自主可控
根据国家“安可”规划，逐步使用国产自主可控服务器、网络设施、操作系统、数据库、中间件等基础软硬件，发挥自主可控先天优势，形成固本强基的原生安全防御能力。
2.3.2 [bookmark: _Toc17513]坚持安全可靠
依据国家相关安全保密管理规定构建监控站建设安全保障体系，保证业务信息及网络的机密性、完整性和可用性，实现信息系统安全、可靠、稳定运行。
2.4 [bookmark: _Toc14154]维护目标与内容
[bookmark: _Toc13381]2.4.1维护目标
本项目需在内蒙古自治区阿拉善盟、巴彦淖尔市、锡林郭勒盟等边境口岸地区对已建视频监控站维护更新，确保已建视频监控处于良好状态，有效发挥系统功能性能。
[bookmark: _Toc7577]2.4.2维护内容
项目对阿拉善盟、巴彦淖尔市、锡林郭勒盟边境地区于2011年～2016年建设的视频监控站前端故障设备无维修价值的进行整机维修更换，并对可修复设备修理更换损坏部件。维修内容包括：整机更换远程前端13套（即球型云台，每套含远程可见光电视摄像机1台，非制冷红外热像仪1台，重型转台1台，智能控制柜1个）、更换超近程Ⅱ型前端（球机）1套；对3个连队的视频监控站后端进行数据融合和存储扩容维护；修理球机4台、修理云台2个、修理球型云台6个、更换光端机2台。维护内容包括：集中整改设备故障；常态化技术支持；一年两次定期巡检巡查，包括软件调测、硬件维修；重大保障事件的应急巡检巡查维护。其中：
1、 阿拉善盟：整机更换远程前端（即球型云台，每套含远程可见光电视摄像机1台，非制冷红外热像仪1台，重型转台1台，智能控制柜1个）4套、更换超近程Ⅱ型前端（球机）1套；对2个连队的视频监控站后端进行数据融合和存储扩容建设；修理球机2台、修理云台1个、修理球型云台1个。
	序号
	地区
	所属连队
	点位名称
	原设备生产厂家
	建设年份
	设备类型
	方案

	1
	✸
	✸
	✸
	368厂
	
	球型云台
	整机更换

	2
	✸
	✸
	✸
	368厂
	
	球型云台
	整机更换

	3
	✸
	✸
	✸
	大华
	
	球机
	维修

	4
	✸
	✸
	✸
	大华
	
	球机
	维修

	5
	✸
	✸
	✸
	368厂
	
	球型云台
	整机更换

	6
	✸
	✸
	✸
	大华
	
	球机
	更换

	7
	✸
	✸
	✸
	海康威视/iDS-2DYH255NX
	2018年
	云台
	维修

	8
	✸
	✸
	✸
	368厂
	2011年
	球型云台
	维修

	9
	✸
	✸
	✸
	368厂
	2013年
	球型云台
	整机更换

	10
	✸
	✸
	✸
	
	
	监控站后端
	升级改造

	11
	✸
	✸
	✸
	
	
	监控站后端
	升级改造



2、 巴彦淖尔市：整机更换远程前端（即球型云台，每套含远程可见光电视摄像机1台，非制冷红外热像仪1台，重型转台1台，智能控制柜1个）1套。
	序号
	地区
	所属连队
	点位名称
	原设备生产厂家
	建设年份
	设备类型
	方案

	1
	✸
	✸
	✸
	
	
	球型云台
	整机更换



3、锡林郭勒盟：整机更换远程前端（即球型云台，每套含远程可见光电视摄像机1台，非制冷红外热像仪1台，重型转台1台，智能控制柜1个）8套；对1个连队的视频监控站后端进行数据融合和存储扩容建设；修理球机2台、修理云台1个、修理球型云台5个、更换光端机2台。
	序号
	地区
	所属连队
	点位名称
	原设备生产厂家
	建设年份
	设备类型
	方案

	1
	✸
	✸
	✸
	海康威视
	2016年
	云台
	维修

	2
	✸
	✸
	✸
	海康威视
	2018年
	球机
	维修

	3
	✸
	✸
	✸
	
	
	球机
	维修

	4
	✸
	✸
	✸
	军工自制品牌
	
	球型云台
	维修

	5
	✸
	✸
	✸
	军工自制品牌
	
	球型云台
	维修

	6
	✸
	✸
	✸
	军工自制品牌
	
	球型云台
	整机更换

	7
	✸
	✸
	✸
	球型云台：军工
云台：AIthink
	
	球型云台
云台
	整机更换

	8
	✸
	✸
	✸
	11所
	
	球型云台
	维修

	9
	✸
	✸
	✸
	207所
	2016年建设
	球型云台
	整机更换

	10
	✸
	✸
	✸
	207所
	2015年建设
	球型云台
	整机更换

	11
	✸
	✸
	✸
	军工自制品牌
	2012年建设
	球型云台
	整机更换

	12
	✸
	✸
	✸
	
	
	球型云台
	整机更换

	13
	✸
	✸
	✸
	207所
	2012年建设
	球型云台
	整机更换

	14
	✸
	✸
	✸
	11所
	
	球型云台
	整机更换

	15
	✸
	✸
	✸
	207所
	2013年建设
	球型云台
	维修

	16
	✸
	✸
	✸
	207所
	2015年建设
	光端机
	更换

	17
	✸
	✸
	✸
	207所
	2015年建设
	光端机
	更换

	18
	✸
	✸
	✸
	207所
	2015年建设
	球型云台
	维修

	19
	✸
	✸
	✸
	
	
	监控站后端
	升级改造



2.5 [bookmark: _Toc17347]监控站前端系统
[bookmark: _Toc25096]2.5.1远程可见光电视摄像机功能
1)超远距离监控：可支持最大9Km～10Km的监控范围。采用焦距750mm的光学性能镜头，且为高性能自动聚焦镜头，变焦倍率不低于60倍。
2)透雾功能：雨水天气状况条件下，普通摄像机无法提供高质量的视频监控画面，设计配备具有透雾功能的摄像机进行实时监控。透雾设计采用图像处理技术有效恢复细节和色彩，获得准确、自然的透雾效果。透雾功能设计如下：
A.镜头的透雾设计：采用无色差光学设计，可见光焦点无偏移，透雾光谱利用率高。
B.多光谱透雾设计：不同的光谱对不同特性的雾气穿透性是不同的，透雾系统采用双光谱设计，分别针对浓雾和淡雾使用，达到能见度两倍的透雾效果。
C.三切换摄像机设计：透雾系统的摄像机针对可见光、浓雾、淡雾三种不同状态，采用三切换摄像机技术，配合高效能的透雾镜头，实现的透雾效果比电子透雾能力增加一倍以上，在雾天超过2倍技术指标。
3)除雾功能：雨水季节长时间工作会使摄像机镜片内外产生水汽，严重影响了摄像机的图像效果。除雾功能可以有效地解决摄像机水汽现象，改善图像质量。
[bookmark: _Toc28509]2.5.2非制冷红外热像仪功能
1)夜视功能：针对夜间微光或无光线场景进行监视，利用最新的红外热成像技术，对监控区域内目标进行成像。采用超高灵敏度和不低于640×512高分辨率的非制冷焦平面阵列氧化钒探测器，具备图像增强技术，非均匀校正设计，大大提高了图像的细腻平滑度。
2)超远距离监控：夜间在简单背景和无主动照明光源条件下，可支持2.5km～6km的监视范围。
3)独特的光学连续变焦技术，支持不低于10倍光学连续变焦，变焦流畅平稳，有利于大范围搜索和远距离识别。
4)采用SDE图像细节增强技术，图像平滑无噪声，多种伪彩色和热黑热白极性图像格式可选，适应性强，易发现低对比隐藏目标。。
[bookmark: _Toc32672]2.5.3重型转台功能
1)转速可调：转台支持360°连续旋转，旋转速度可通过监控站后端平台软件调整。
2)扇扫：转台在设定的角度范围内，按照设定的角速率对目标区域进行匀速扫描。
3)静止：转台伺服系统接收到静止命令后可停在当前位置。
4)雷达引导：转台伺服系统接收到雷达的引导信号后，立即将转台调转到雷达指示的目标方位上。
5)控制键盘引导：转台伺服系统接收控制键盘控制信号，按照控制键盘的指令进行动作。
6)自动跟踪：转台伺服系统接收监控站后端提供的目标信息，控制转台自动跟踪目标。
7)预置位功能：转台可以在360°范围内设置预置点，通过调用该预置点转台可以快速调转到预设位置。
8)通过网络控制接口，转台可以实现方位、俯仰角度值实时回传至监控站后端平台软件显示。
[bookmark: _Toc5120]2.5.4智能控制柜功能
a) 空间容纳：能够放置空气开关、防雷模块、编码器、智能网关和电源模块等设备；
b) 智能恒温：具有温度传感器，可设置工作温度范围，当超出范围时自动启动散热或加热单元；
c) 智能恒湿：具有湿度传感器，可设置工作湿度范围，当超出范围时自动启动除湿单元；
d) 供电检测与控制：能够实时监测控制柜内设备及供电系统的电压、电流，可设置安全电压值，当过载时能够告警，超过安全值自动切断供电系统，可远程手动切断或接通各个设备供电；
e) 柜门状态监测：能够远程实时监测控制柜门的开关状态，可对长时间开门状态进行报警；
f) 远程管理：多前端控制柜可集中在后端平台进行信息显示和管理，支持内部功能模块远端固件升级;
g) 安全防护：能够防高低温、沙尘、冲击、振动、淋雨、湿热和防风压等，以保证置于露天控制柜内的设备正常工作。
[bookmark: _Toc32153]2.5.5超近程前端摄像机功能
1)远距离监控：超近程Ⅰ型监控摄像机昼间对人员的观察识别距离不小于1.5Km，对小型目标的观察识别距离不小于2.5Km。夜间对人员的观察识别距离不小于1Km。
超近程Ⅱ型前端昼间对人员的观察识别距离不小于500m，夜间对人员的观察识别距离不小于300m。
2)透雾功能：雨水天气状况条件下，普通摄像机无法提供高质量的视频监控画面，针对该难点，本设计配备具有透雾功能的摄像机进行实时监控。透雾设计采用图像处理技术有效恢复细节和色彩，获得准确、自然的透雾效果。
3)智能雨刷：监控设备均部署在边境防控区域，运维保养比较困难，且容易受到风沙、雾霾等影响，镜头容易变脏，需要定期对镜头进行清扫，设备支持智能雨刷，通过软件对雨刷进行智能控制，设置定期清扫拱门，从而大大的减少了人工维护的时间和成本，并可保障设备时时都处于最佳状态，随时可进行查看。
4)高度智能：内嵌AI智能视频分析块模块，支持车、船、人检测、分类、识别；支持目标跟踪、筛选过滤；支持入侵检测、移动侦测；支持AR智能信息融合联动。
5)主动防御：探测警示一体化设计，以便对入侵目标进行预警。
6)抗风防抖：准球形结构设计，充分借鉴和融合了传统的T形和球形外观，兼具了两种结构形式的优势，载荷能力强，转速快，抗风防抖性佳。
2.6 [bookmark: _Toc10771]监控站后端系统
本项目在各边防连队视频监控站原有后端系统设备的基础上进行适应性升级改造，根据各视频监控站后端系统设备的实际状态和需求，增配数据融合单元（升级改造后，前后端数据融合必备的硬件设备和软件，硬件设备包括客户端席位、控制设备、显示设备、供电设备、网络交换设备等；软件即显控软件），使得视频监控站后端系统满足《边海防监控站通用技术要求》（BHF Z0101.01—2021）的要求。
视频监控站后端系统用于汇接所辖范围内前端设备的视频资源、报警资源、数据资源等，通过显示单元、客户端单元、控制单元进行人机交互，执勤人员根据实时情报信息，制定相应处置预案。
经过本项目升级改造建设后，各边防连队视频监控站后端系统采用全网络化设计，配套部署管控席位客户端子系统、存储系统等，通过核心交换机组网，实现监控站后端系统各项功能。
[bookmark: _Toc4227]2.6.1管控席位客户端子系统
客户端支持C/S架构和B/S架构，客户端支持级联部署，每级可部署多个客户端。上级用户按照权限分类，可实现对本级和所有下级用户和设备的管理和控制，下级可以向上级推送视频信息、报警信息、数据信息等。
1.C/S客户端
C/S客户端主要完成用户对整个平台的控制操作，包括视频监控系统、录像回放系统、轮巡管理系统、报警管理系统、地图管理系统、智能分析系统、运维管理系统、电视墙系统等各个模块。可进行视频的实时预览、录像的回放及下载、电视墙控制等。C/S客户端功能强大，操作便捷，方便用户对整个系统进行管理。
2.B/S客户端
系统支持B/S访问模式，可以在任意一台管控席位计算机上通过浏览器方便地登录软件平台系统。在权限范围内完成系统配置、硬件设置、设备参数配置、视频预览、回放等操作。B/S客户端不需安装，部署灵活，操作简单。

[bookmark: _Toc25228]2.6.2监控站后端供电系统
视频监控站后端系统通过配备UPS（不间断电源）系统，实现监控站后端设备不间断供电。根据《边海防监控站通用技术要求》（BHF Z0101.01—2021），监控站后端设备需满足市电断电后延时供电2小时以上。通过计算监控站后端设备典型功率，根据实际需求选择UPS容量和蓄电池容量。监控站后端设备功率计算如表5-1所示。

表5-1 监控站后端系统设备功率汇总表（典型值）
	序号
	设备名称
	单项设备功率（W）
	设备数量
	功率合计（W）

	1
	客户端计算机
	250W
	1
	250W

	2
	交换机
	48W
	1
	48W

	3
	显示器
	55W
	1
	55W

	4
	网络键盘
	15W
	1
	15W

	5
	存储设备
	150W
	1
	150W

	6
	专用服务器
	450W
	1
	450W

	7
	视频综合平台一体机
	400W
	1
	400W

	8
	拼接大屏
	192W
	9
	1728W

	9
	合计
	3096W


计算过程：
监控站后端设备峰值功率为3096W，选择配备容量为10KVA的UPS，功率因数为0.8，UPS额定输出功率为8000W，满足监控站后端设备供电负荷要求。同时配备1组192V，100Ah的蓄电池组（由1组16块12V100Ah蓄电池串联组成）。市电断电后延时供电计算过程如下：
考虑蓄电池组容量达不到100%，按标称值80%计算，根据延时供电（H）=电池容量/（实际功率/蓄电池电压）可得：
H=100Ah×80%/(3096W/192V)≈4.96（小时）＞2（小时），由计算结果可知，配备容量为10KVA的UPS和1组192V，100Ah的蓄电池组可以满足监控站后端设备断电继续工作2小时以上的需求（考虑监控站后端系统存在额外用电设备，适量加大供电冗余）。
2.7 [bookmark: _Toc16794]监控站后端软件系统
视频监控站后端升级平台软件系统，选用国产化自主可控操作系统进行部署，支持Linux、Windows7（含）及以上的操作系统，软件经由具备资质的第三方软件测评机构测评，是集视频监控、设备控制、多元数据态势展示、电子地图、AI智能分析、北斗通信、数据记录检索、权限管理、系统维护等功能于一体的边防感知体系综合管理平台。该平台基于Linux操作系统开发，是积极响应国家关于大力发展自主可控产品的重要体现。平台运用人工智能、边缘计算、物联网等新一代信息技术，实现智能化边境管控。
平台具备接入远程前端、超近程前端摄像机等多种设备能力，基于电子地图进行多元数据态势展示功能，具备具有自主知识产权的深度学习视频AI智能分析功能，具备基于北斗的无线传输能力，具备边防监控体系上下级互联互通能力，具备全面稳定的系统状态监测及维护功能等。
平台支持ONVIF、海康、大华、华为等常见视频监控协议，支持导入指定监控区域地图，支持KafKa、Zmq等大数据消息中间件。
平台借助于网络化带来的开放性、扩展性以及可管理性，以“网络化、平台化、智能化”为重点，实现边防可视化全网络化管理、平台系统融合化集成应用、边防监控信息智能化运用。平台可与相关边防业务管理系统进行融合，为实现边防业务可视化提供保障支持，达到管理便捷、信息直观、系统智能的目的。
2.8 [bookmark: _Toc30577]日常运行维护系统
[bookmark: _Toc30749]2.8.1运维服务流程管理
运维服务流程管理根据实际情况对运维管理工作流程进行优化，对服务管理进行改善，提高运维效率。建立一套标准的系统运维管理流程，协调各级运维部门分工协作，实现对故障管理、变更管理、日常运作管理和配置管理的流程化、规范化管理；进一步完善运维知识库建设，实现知识库共享，将知识库与流程结合，从而提高运维服务效率。
[bookmark: _Toc17605][bookmark: _Toc339308110][bookmark: _Toc32673][bookmark: _Toc377639208]2.8.2运维管理流程和制度建设
1.组建专业的维护服务团队
进入系统维护服务阶段，建议组建满足及时处置各类系统故障的专业维护服务团队，维护服务团队人员数量、经验程度、专业技术能力等需满足系统维护需求，并将系统核心产品厂家售后服务电话及技术人员联系方式张贴在各用户单位监控室，确保用户有维护需求时能及时联系解决。
2.建立维护服务响应机制
建立完善的维护服务响应机制，建议实施7×24小时的常规维护服务和电话技术支持，电话响应时限、到现场处理时限、一般故障问题解决时限，重大故障问题解决时限等需满足系统维护需求。在重大事件或活动、敏感时期以及用户单位有急需时，能按照用户需求的时限进行响应，并解决故障问题。
3.建立巡检服务制度
建立巡检服务保障制度，建议除了提供常规维护服务以外，还应按月或季度（与用户单位商定具体时间）对系统开展巡检，详细记录各阶段系统设备状态，解决系统已发生故障未报修或潜在的故障问题，维持系统长时间有效运行。
4.增强本地化维护服务能力
为了达到快速响应的服务目标，提高故障解决效率，在系统建设地点设立专职的维护服务网点，配备专业的维护服务技术人员，确保技术人员能快速赶到故障现场提供技术支持，以确保能够及时、有效、快速的恢复系统的正常运行。
5.加强使用人员应用培训
为了有效的实现系统建设目的，保证用户单位正确使用系统，建议在系统运行各个阶段对用户单位相关管理、维护及操作人员开展有针对性的系统培训工作，使得系统的执勤效能得以正常发挥。提供完整的产品使用手册、操作培训手册、维护手册等资料文件，并派遣专业技术人员对用户单位使用人员进行操作、维修、保养等技术培训，直至使用户单位使用人员熟练掌握，能够独立进行设备的日常使用、保养和管理。
6.设立充足的备品、备件库
板件选用国产设备。对系统所用到的易损、易耗设备（如电源适配器、防雷设备、尾纤、跳线、接插件、硬盘、插座面板等设备）在系统所在地维护服务网点存有充足的备品、备件，以备故障发生后可以及时更换处理。针对系统使用的大型设备（如转台、远程摄像机、红外热像仪、超近程Ⅰ型前端摄像机、超近程Ⅱ型前端摄像机等设备）在本单位总部存有充足的备品、备件，在应急维修时可以从本单位总部直送故障现场。

[bookmark: _Toc27100]2.8.3维护范围
(一)前端设备：监控设备、供电系统等；
(1)监控设备：可见光摄像机、红外摄像机、转台等；
(2)供电系统：风力发电机、光、蓄电池、变压器、供电线缆等；
(二)前端基础设施：铁塔、设备附属房、围栏等；
(三)信号传输系统：传输光缆、线缆插件、光端机等；
(四)后端维护：显控设备、光纤传输设备、存储设备、UPS电源、软件等；
[bookmark: _Toc3210]2.8.3维护方式
维护采取集中维护、定期巡检、故障维护响应、操作培训4种方式：
(一)集中维护
重点对策克、甘其毛都、满都拉、二连浩特、珠恩嘎达布其口岸及两翼，阿拉善盟、巴彦淖尔市、包头市、锡林郭勒盟所辖边境重点管控地段2009年-2013年建设的智能管控模拟设施集中进行更换主要设备和配套完善：
(1)对损坏监控设备更换：可见光摄像机、红外摄像机、转台、其他监控设备；
(2)对损坏供电设施更换：风力发电机、光伏板、蓄电池、变压器、供电线缆；
(3)对传输光缆升级维护；
(4)对设备附属房、铁塔等基础设施维修；
(5)对后端显控设备更换升级。
(二)定期巡检维护
承建单位每年组织2次巡检，每次45天，对全区已建智能管控设施进行测试和维护保养包括不限于以下内容：
(1)监控设备镜头保养、外壳除锈抗氧化处理、除尘、零部件维修、更换；
(2)供电设施零部件维修、更换；
(3)铁塔除锈抗氧化处理、结构紧固；
(4)避雷设施维护；
(5)设备附属房检修、防水保温处理；
(6)传输光缆维护；
(7)光纤传输设备检查、维护；
(8)后端显控设备图像清晰度、操控灵敏度检查、维护；
(9)操控软件调试、升级、系统杀毒；
(10)UPS电源检查、维护；
(11)存储设备读写测试、更换。
日常维护主要内容包括：
(1)报警装置、无人值守电子哨兵、传输线路、风光供电系统。定期组织线路巡查，维护设施标志，完善附属、配套设施及时发现并排除各类故障，确保信号畅通、功能正常。
(2)监控站、监控中心。定期组织检修、保养和调试，排除相关故障，升级应用软件，完善附属、配套设施，按规定时限维护、保养、更换 UPS 电池、摄像头、转台零配件、高压板、维修板卡，以及灯泡、风扇等零配件。
(三)常态化维护响应
使用单位在使用过程中发现设备故障、设施损坏后记录于报修清单并提报维护单位，维护单位收到报修清单后4小时内回应，电联确定维护需求后48小时内派出维护团队对提报单位提供维护服务，并做好维护记录。
(四)为使用单位提供操作、保养、故障排除培训。

3、其他要求
中标人为完成本项目所提供的产品和服务，必须符合本项目初步设计要求，并达到国家边海防相关规范标准及国家和行业相关质量验评标准。

附件：
附表1：硬件设备和软件购置清单及限价
附表2：维护费清单及限价
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	附件1：硬件设备和软件购置清单及限价

	序号
	产品名称
	设备参数
	单位
	数量
	单价限价(元)
	总价限价(元)

	1、阿拉善盟
	2038900

	1
	远程可见光电视摄像机
	1) 光学系统
2) a)视场角：宽视场≥16°×9°；
3) b）★变焦倍率：连续光学变焦不小于60倍（不使用扩展镜的条件下）；
4) c）★通光口径：≥90mm；
d）★镜头具有预置功能，支持自动聚焦。
2)探测器
a）成像器件：≥1/2″CCD或CMOS成像器件，支持黑白、彩色自动切换；
b）★分辨率：≥2560×1440；
c）图像帧率：≥25fps；
d）灵敏度：黑白模式优于0.01lx，彩色模式优于0.1lx。
3)编码标准
支持H.264/H.265/MPEG-4/MJPEG编码格式，宜满足GB/T 33475.2或GB/T 25724的相关要求。
4) 图像质量
在良好照明情况下，将国际三线靶标板放在距可见光电视摄像机500m处，昼间视频图像主观评价应达到4级以上，夜间图像质量应清晰、无明显斑点噪声。
5)作用距离
对人员的识别距离不小于9km，对小型目标的识别距离不小于10km。
注：以上识别距离是指在能见度不小于 15 km、温度 25 ℃和湿度 80%、目标与背景温差不小于 5 k 条件下的作用距离。人员目标是指 1.75 m 高的人，小型目标是指尺寸为 4 m×2 m×1.5 m 的船只或 4 m×2 m ×1.5 m 的车辆。
	台
	4
	146900
	587600

	2
	非制冷红外热像仪
	1)光学系统
a）视场角：宽视场≥19°×15°；
b）★变焦倍率：连续光学变焦≥10倍，通光口径≥150 mm；
2)探测器
a）像元材料：氧化钒或多晶硅红外探测器；
b）★分辨率：≥640×512；
c）★启动时间：≤20s；
d）工作波段：8～14μm。
3)编码标准
支持H.264/H.265/MPEG-4/MJPEG编码格式，宜满足GB/T 33475.2或GB/T 25724的相关要求。
4)图像质量
夜间图像质量应清晰、无明显斑点噪声。
5)作用距离
对人员的识别距离不小于2.5km，对小型目标的识别距离不小于6km。
	台
	4
	146900
	587600

	3
	重型转台
	1)最大方位回转速度：≥45°/s；
2)最大方位回转加速度：≥60°/s2；
3)最小方位回转速度：≤0.1°/s；
4)最大俯仰回转速度：≥30°/s；
5)最大俯仰回转加速度：≥60°/ s2；
6)最小俯仰回转速度：≤0.1°/s；
7)方位转动范围：0°～360°连续旋转；
8)★俯仰转动范围：-45°～+45°；
9)★回归精度：≤0.1°；
10)预置位数：≥256；
11)防护等级：不低于IP66。
	台
	4
	124300
	497200

	4
	智能控制柜
	a) 空间容纳：能够放置空气开关、防雷模块、编码器、智能网关和电源模块等设备；
b) 智能恒温：具有温度传感器，可设置工作温度范围，当超出范围时自动启动散热或加热单元；
c) 智能恒湿：具有湿度传感器，可设置工作湿度范围，当超出范围时自动启动除湿单元；
d) 供电检测与控制：能够实时监测控制柜内设备及供电系统的电压、电流，可设置安全电压值，当过载时能够告警，超过安全值自动切断供电系统，可远程手动切断或接通各个设备供电；
e) 柜门状态监测：能够远程实时监测控制柜门的开关状态，可对长时间开门状态进行报警；
f) 远程管理：多前端控制柜可集中在后端平台进行信息显示和管理，支持内部功能模块远端固件升级;
g) 安全防护：能够防高低温、沙尘、冲击、振动、淋雨、湿热和防风压等，以保证置于露天控制柜内的设备正常工作。
	台
	4
	33900
	135600

	5
	超近程Ⅱ型监控前端摄像机
	1) 光学系统
宽视场≥50°×28°，连续光学变焦≥22倍（不使用扩展镜条的件下），通光口径≥40 mm，应具有辅助照明光源，镜头具有预置功能，支持自动聚焦。
2) 探测器
成像器件：≥1/2″CCD或CMOS成像器件，能黑白、彩色自动切换；
★分辨率：≥2560×1440；
图像帧率：≥25 fps；
灵敏度：黑白模式优于0.01 lx，彩色模式优于0.1 lx。
3) 编码标准
支持H.264/H.265/MPEG-4/MJPEG编码格式，宜满足GB/T 33475.2或GB/T 25724的相关要求。
4) 图像质量
在良好照明情况下，昼间视频图像主观评价应达到4级以上，夜间图像质量应清晰、无明显斑点噪声。
5) 作用距离
昼间对人员的识别距离不小于0.5 km，夜间对人员的识别距离不小于0.3 km。
	台
	1
	11300
	11300

	6
	存储设备（含硬盘）
	1) 视频数据按H.264/H.265/MPEG-4/MJPEG视频编码格式和文件格式进行存储，或按GB/T 25724的相关要求进行存储。音频数据按G.711/G.723.1/G.729等音频编解码格式存储；
2) 存储的可见光图像数据应支持1080P、2K（2560×1440）等图像分辨率，存储的红外图像应支持640×512或更高图像分辨率；
3) 支持按图像的来源、记录时间和报警事件类别等多种方式对存储的图像数据进行检索，支持多用户同时访问同一数据资源；
4) 支持参数配置、日志管理、数据管理和自动备份等；
5) 支持图像记录、回放同时工作的双工模式，应支持图像高码流记录；
6) 应具有以太网接口，支持TCP/IP协议；
7) CVR存储不小于64路，存储硬盘容量不小于192T。支持原有视频监控存储。
	台
	2
	84800
	169600

	7
	数据融合单元
	2台管理客户端，1台接入交换机，支持管理原有监控。
	套
	2
	25000
	50000

	2、巴彦淖尔市
	452000

	8
	远程可见光电视摄像机
	1)光学系统
a)视场角：宽视场≥16°×9°；
b）★变焦倍率：连续光学变焦不小于60倍（不使用扩展镜的条件下）；
c）★通光口径：≥90mm；
d）★镜头具有预置功能，支持自动聚焦。
2)探测器
a）成像器件：≥1/2″CCD或CMOS成像器件，支持黑白、彩色自动切换；
b）★分辨率：≥2560×1440；
c）图像帧率：≥25fps；
d）灵敏度：黑白模式优于0.01lx，彩色模式优于0.1lx。
3)编码标准
支持H.264/H.265/MPEG-4/MJPEG编码格式，宜满足GB/T 33475.2或GB/T 25724的相关要求。
4) 图像质量
在良好照明情况下，将国际三线靶标板放在距可见光电视摄像机500m处，昼间视频图像主观评价应达到4级以上，夜间图像质量应清晰、无明显斑点噪声。
5)作用距离
对人员的识别距离不小于9km，对小型目标的识别距离不小于10km。
注：以上识别距离是指在能见度不小于 15 km、温度 25 ℃和湿度 80%、目标与背景温差不小于 5 k 条件下的作用距离。人员目标是指 1.75 m 高的人，小型目标是指尺寸为 4 m×2 m×1.5 m 的船只或 4 m×2 m ×1.5 m 的车辆。
	台
	1
	146900
	146900

	9
	非制冷红外热像仪
	1)光学系统
a）视场角：宽视场≥19°×15°；
b）★变焦倍率：连续光学变焦≥10倍，通光口径≥150 mm；
2)探测器
a）像元材料：氧化钒或多晶硅红外探测器；
b）★分辨率：≥640×512；
c）★启动时间：≤20s；
d）工作波段：8～14μm。
3)编码标准
支持H.264/H.265/MPEG-4/MJPEG编码格式，宜满足GB/T 33475.2或GB/T 25724的相关要求。
4)图像质量
夜间图像质量应清晰、无明显斑点噪声。
5)作用距离
对人员的识别距离不小于2.5km，对小型目标的识别距离不小于6km。
	台
	1
	146900
	146900

	10
	重型转台
	1)最大方位回转速度：≥45°/s；
2)最大方位回转加速度：≥60°/s2；
3)最小方位回转速度：≤0.1°/s；
4)最大俯仰回转速度：≥30°/s；
5)最大俯仰回转加速度：≥60°/ s2；
6)最小俯仰回转速度：≤0.1°/s；
7)方位转动范围：0°～360°连续旋转；
8)★俯仰转动范围：-45°～+45°；
9)★回归精度：≤0.1°；
10)预置位数：≥256；
11)防护等级：不低于IP66。
	台
	1
	124300
	124300

	11
	智能控制柜
	a) 空间容纳：能够放置空气开关、防雷模块、编码器、智能网关和电源模块等设备；
b) 智能恒温：具有温度传感器，可设置工作温度范围，当超出范围时自动启动散热或加热单元；
c) 智能恒湿：具有湿度传感器，可设置工作湿度范围，当超出范围时自动启动除湿单元；
d) 供电检测与控制：能够实时监测控制柜内设备及供电系统的电压、电流，可设置安全电压值，当过载时能够告警，超过安全值自动切断供电系统，可远程手动切断或接通各个设备供电；
e) 柜门状态监测：能够远程实时监测控制柜门的开关状态，可对长时间开门状态进行报警；
f) 远程管理：多前端控制柜可集中在后端平台进行信息显示和管理，支持内部功能模块远端固件升级;
g) 安全防护：能够防高低温、沙尘、冲击、振动、淋雨、湿热和防风压等，以保证置于露天控制柜内的设备正常工作。
	套
	1
	33900
	33900

	3、锡林郭勒盟
	3867600

	12
	远程可见光电视摄像机
	1)光学系统
a)视场角：宽视场≥16°×9°；
b）★变焦倍率：连续光学变焦不小于60倍（不使用扩展镜的条件下）；
c）★通光口径：≥90mm；
d）★镜头具有预置功能，支持自动聚焦。
2)探测器
a）成像器件：≥1/2″CCD或CMOS成像器件，支持黑白、彩色自动切换；
b）★分辨率：≥2560×1440；
c）图像帧率：≥25fps；
d）灵敏度：黑白模式优于0.01lx，彩色模式优于0.1lx。
3)编码标准
支持H.264/H.265/MPEG-4/MJPEG编码格式，宜满足GB/T 33475.2或GB/T 25724的相关要求。
4) 图像质量
在良好照明情况下，将国际三线靶标板放在距可见光电视摄像机500m处，昼间视频图像主观评价应达到4级以上，夜间图像质量应清晰、无明显斑点噪声。
5)作用距离
对人员的识别距离不小于9km，对小型目标的识别距离不小于10km。
注：以上识别距离是指在能见度不小于 15 km、温度 25 ℃和湿度 80%、目标与背景温差不小于 5 k 条件下的作用距离。人员目标是指 1.75 m 高的人，小型目标是指尺寸为 4 m×2 m×1.5 m 的船只或 4 m×2 m ×1.5 m 的车辆。
	台
	8
	146900
	1175200

	13
	非制冷红外热像仪
	1)光学系统
a）视场角：宽视场≥19°×15°；
b）★变焦倍率：连续光学变焦≥10倍，通光口径≥150 mm；
2)探测器
a）像元材料：氧化钒或多晶硅红外探测器；
b）★分辨率：≥640×512；
c）★启动时间：≤20s；
d）工作波段：8～14μm。
3)编码标准
支持H.264/H.265/MPEG-4/MJPEG编码格式，宜满足GB/T 33475.2或GB/T 25724的相关要求。
4)图像质量
夜间图像质量应清晰、无明显斑点噪声。
5)作用距离
对人员的识别距离不小于2.5km，对小型目标的识别距离不小于6km。
	台
	8
	146900
	1175200

	14
	重型转台
	1)最大方位回转速度：≥45°/s；
2)最大方位回转加速度：≥60°/s2；
3)最小方位回转速度：≤0.1°/s；
4)最大俯仰回转速度：≥30°/s；
5)最大俯仰回转加速度：≥60°/ s2；
6)最小俯仰回转速度：≤0.1°/s；
7)方位转动范围：0°～360°连续旋转；
8)★俯仰转动范围：-45°～+45°；
9)★回归精度：≤0.1°；
10)预置位数：≥256；
11)防护等级：不低于IP66。
	台
	8
	124300
	994400

	15
	智能控制柜
	a) 空间容纳：能够放置空气开关、防雷模块、编码器、智能网关和电源模块等设备；
b) 智能恒温：具有温度传感器，可设置工作温度范围，当超出范围时自动启动散热或加热单元；
c) 智能恒湿：具有湿度传感器，可设置工作湿度范围，当超出范围时自动启动除湿单元；
d) 供电检测与控制：能够实时监测控制柜内设备及供电系统的电压、电流，可设置安全电压值，当过载时能够告警，超过安全值自动切断供电系统，可远程手动切断或接通各个设备供电；
e) 柜门状态监测：能够远程实时监测控制柜门的开关状态，可对长时间开门状态进行报警；
f) 远程管理：多前端控制柜可集中在后端平台进行信息显示和管理，支持内部功能模块远端固件升级;
g) 安全防护：能够防高低温、沙尘、冲击、振动、淋雨、湿热和防风压等，以保证置于露天控制柜内的设备正常工作。
	套
	8
	33900
	271200

	16
	存储设备（含硬盘）
	1) 视频数据按H.264/H.265/MPEG-4/MJPEG视频编码格式和文件格式进行存储，或按GB/T 25724的相关要求进行存储。音频数据按G.711/G.723.1/G.729等音频编解码格式存储；
2) 存储的可见光图像数据应支持1080P、2K（2560×1440）等图像分辨率，存储的红外图像应支持640×512或更高图像分辨率；
3) 支持按图像的来源、记录时间和报警事件类别等多种方式对存储的图像数据进行检索，支持多用户同时访问同一数据资源；
4) 支持参数配置、日志管理、数据管理和自动备份等；
5) 支持图像记录、回放同时工作的双工模式，应支持图像高码流记录；
6) 应具有以太网接口，支持TCP/IP协议；
7) CVR存储不小于64路，存储硬盘容量不小于288T。支持原有视频监控存储。
	套
	1
	123200
	123200

	17
	显示器
	华为MateView GT 34英寸 WQHD  3K 165Hz 可壁挂
	台
	41
	2400
	98400

	18
	数据融合单元
	2台管理客户端，1台接入交换机，支持管理原有监控。增加控制端2套（控制键盘、LED屏控制器）
	套
	1
	30000
	30000

	4、修理更换
	346020

	19
	修理球机
	超近程Ⅱ型监控前端摄像机
	台
	4
	2260
	9040

	20
	修理云台
	近端摄像机云台
	台
	2
	2260
	4520

	21
	修理球型云台
	含远程可见光电视摄像机、非制冷红外热像仪，重型转台，控制柜
	台
	6
	54280
	325680

	22
	换光端机
	千兆以太网电口≥24，千兆光口≥4，交换容量≥336Gbps，含1对千兆光模块和光跳线
	台
	2
	3390
	6780

	总计（1+2+3+4）
	6704520






	

	附表2：维护费清单及限价

	序号
	项目
	维护内容
	单位
	数量
	单价(元)
	总价(元)

	1
	维护费
	
	1054000 

	1.1
	定期巡检
	巡检天数90天 ，工程师3人（软件工程师1人、硬件工程师2人），其他相关人员投标单位自行考虑。具体详见：“内蒙古自治区智能管控设施维护项目初步设计方案”中5.6 日常运行维护系统方案。
	项
	1
	594000 
	594000 

	1.2
	日常和应急维护及培训
	日常和应急维护详见“内蒙古自治区智能管控设施维护项目初步设计方案”                            培训：次数5次，每次2人（专家）7天。
	项
	1
	182000 
	182000 

	1.3
	易损耗材
	胶体电池8只*4组
太阳能光伏板300Wp 100块                       
34英寸显示器20台
	项
	1
	278000 
	278000 

	2
	合计
	1054000 




附表3：最高投标限价汇总表
	内蒙古自治区2022年智能管控监控设施维护项目
最高投标限价汇总表

	序号
	费用名称
	最高投标限价（元）

	（一）
	硬件设备购置费
	6704520 

	1
	阿拉善盟
	2038900.00

	2
	巴彦淖尔市
	452000.00

	3
	锡林郭勒盟
	3867600.00

	4
	修理更换
	346020

	（二）
	系统集成费
	469316 

	1
	系统集成费
	469316.40

	（三）
	维护费
	1054000 

	1
	维护费
	1054000.00 

	合计（一+二+三）
	8227836 


[bookmark: _GoBack]
64

