
巡查航测无人机场配置

本次建设拟采用无人机巡查系统实现对水库库区及下游河道两

岸区域进行巡查。多旋翼无人巡查系统，应满足气象环境、安装场地、

供电能力、网络信号、服务器要求、硬件配置要求等。无人机机场设

在海湾水库、沟门水库、公益盖三库、葫芦头水库。

无人机场系统是一套采用“云-边-端”架构的完整系统，采用云

端实现远程监控和任务的下发，边缘端实现现场的控制和数据的管理，

终端实现自主飞行对现场进行数据采集。整套云边端系统中，边缘端

由无人机场，云端由云平台，终端由无人机构成，同时开放了上云

API接口、机场边缘节点接口，与无人机 E-PORT接口，可实现私有

云部署，与第三方软件平台对接，并实现多种行业应用需求。

无人机场系统作业模式示意图



无人机机场产品，通过安装部署在任务现场附近，设定多种任务

类型，可实现无人化自动作业，极大的提升无人机作业的效率与时效

性，同时减少人员投入和学习成本，是面向需要频繁对任务现场进行

数据采集和分析场景的首选产品。需要现场对其供电和供网的环境支

持，即可实现对无人机进行控制、充电、维护。无人机可通过无线充

电的方式与机场完美融合，无需拆卸电池即可实现快速充电，大大提

升了机场作业的可靠性。同时，其搭载的智能电池循环次数高达 400

多次，为大量频繁的现场任务执行提供了能力保障。云平台是整套无

人机场系统中的云端组成，不仅能够实现对无人机场的远程控制和监

控，更可以和多种行业无人机实现对接，实现前后端的全面实时联动

与感知。云平台采用的是web 界面使用模式，任何一个可以使用浏览

器上网的终端设备都可以使用，包括电脑、手机、遥控器等，同时可

以将接入的终端设备位置展现在平台上，实现了统一的组织部署能力。

云平台具有的功能包括对无人机场、无人机的设备管理，对组织中的

人员权限管理，对组织下属的项目管理，对采集数据的管理等等，是

无人机场系统中的“控制驾驶舱”，实现无人化管理的关键。



系统布设示意图



序

号
名称 参数

1
无人机管

理平台

地图加载：

1.支持标准地图/卫星地图切换加载；

2.支持地图高程显隐切换；

3.支持显示2.5维基础地图（2.5D基础地图指在二维画面的基础上，带有高程信息的画面

）

地图作业区：

1.支持地图上切换禁飞限飞区显、隐。

2.支持作业区域管理，可自定义飞行区和禁飞区。

项目创建：

1.支持在图上对项目作业中心点进行设置，设置完成后，当用户进入项目时，项目作业中

心点将呈现在页面的中央位置；

设备详情：

1.支持实时查看图传信号、搜星质量和飞行器高度等信息；

云端建图：

1.支持加载建图成果的高程数据；

2.模型重建功能支持选择媒体库中的可见光图片，进行二三维重建

3.云端建图照片数≥150万张

模型库：

1、支持上传二维模型、三维模型、点云数据，上传的数据可在地图展示

2、支持两期有重叠的二维模型对比，对比的同时可显示地图标注信息。

无人机实时控制：

1、支持远程操控无人机，包含：起飞/降落、无人机飞行、云台角度调整、拍照/录像动

作等

2、支持指点飞行，可在地图上选点作为目标点，然后无人机将自动飞往目标点

3、支持在自动作业时手动接管无人机

负载实时控制：

1、支持负载拍摄角度控制，获取负载控制权限后，可通过在负载直播画面双击鼠标、拖

动鼠标，或通过键盘方向键控制负载拍摄角度。

远程运维：

1.机场出现异常状况时，支持自动通过短信/邮件发送给设备管理员

2.支持远程升级

3.支持远程故障处理（如远程开关机、开关盖、日志导出等）

多机操控：

1. 支持接力飞行，系统可以自动调度2台飞行器轮转接力，实现不间断作业

2. 支持一人同时操控多台设备，可以快速切换飞行器

3. 支持一键返航，可同时让无人机快速返航，保障紧急情况下的飞行及空域安全"
量测报告：支持配置量测报告模板并定期自动发送至接收人

图纸导入

1. 支持导入PDF和DXF格式的文件并与地图和模型叠加显示；

2. 支持多种图纸标定方法，包括导入prj文件、自定义坐标系、四七参数转换、打点标定

等"

2 无人机场

机场设计参数如下：

1. ▲ 重量≤70kg
2. ▲ 工作温度≥-40℃至50℃
3. 防护等级≥IP56
4. 最大运行海拔高度≥5000 m
5. 最大允许降落风速≥12m/S
6. 电池仓充电：25℃环境下，单电池从15%充至95%的时间≤30分钟。

7. 充电方案支持：自动换电 + 电池仓自动充电



8. 换电时间≤25 s（从舱盖完全关闭到完成换电）

9. 作业轮转时间≤45 s（飞行器降落到完成换电再次起飞）

10. 电池仓最大电池数量≥3 块

机场图传设备参数如下：

1. 尺寸≥长160mm×宽 160mm×高345mm
2. 重量：≤2.8 kg
3. 工作环境温度≥-40℃ 至 55℃
4. 防护等级≥IP67
5. 最大图传距离≥40km
6. 天线：集成12天线系统

7. 网口防雷：以太网接口应支持≥10千安防护（总通流值），满足EN/IEC 61643-21
Category C保护等级

8. 系统精度：水平≤1.0cm（RMS）+1ppm；垂直≤3.0cm（RMS）+1ppm（RTK 标定

完成，开阔无遮挡环境）

9. 备用电池：内置锂离子备用电池，容量≥3150mAh，能量≥22Wh；PoE 供电断电后续

航≥45min
10.系统功耗：连接机场最大功耗≤65W（含低温加热），典型功耗≤17.1W，低功耗模式
≤7W
11.外设接入能力：应支持ONVIF和GB/T 28181标准协议摄像机接入

12.开放生态：应支持RID接收机、ADS-B接收机等空域感知设备的接入

3 无人机

无人机设计参数如下：

1. 机身结构：四旋翼无人机；

2. ▲工作环境温度：-40℃至50℃;
3. 续航时间：空载续航时间≥50min；
4. 最大作业半径≥10km；

5. 防护等级≥IP55；
6. 多载荷协同：支持降落伞、探照灯及喊话器同时挂载。

7. 支持定点悬停，悬停精度垂直±0.04m(RTK定位正常工作时）；水平±0.02m（RTK
定 位正常工作时）；

8. 融合感知：集成毫米波及激光雷达，支持前、后、左、右、上、下全向感知及导线

级避障能力。

9. 无人机电池：容量≥12000mAh，能量：≥260 Wh，重量：≤930 g
10. 配套无人机智能飞行电池数量：4块
11. 广角相机CMOS尺寸不小于1英寸，有效像素≥5000万。

12. 中长焦相机CMOS尺寸不小于1/1.3英寸，有效像素≥5000万。

13. 长焦相机CMOS尺寸不小于1/1.5英寸，有效像素≥5000万。

14. 热成像相机分辨率≥1280×1024，帧率≥30Hz
15. 激光测距：规定测试条件下，激光正入射测距量程≥3000米。

16. 测温功能：支持点测温、区域测温；高增益模式≥ - 40℃~150℃，低增益模式≥0℃
~550℃

17. 数字变焦：≥32倍
18. 多色警示灯：支持机身集成自定义多色警示灯，用于表明无人机所属

19. 机载双4G：内置双4G图传模块，支持eSIM及实体SIM卡。

20. 回巢高速下载：无人机返航后，最大下载速率≥80MB/s。
21. 图传最大通信半径≥30km

4 机场施工

部署

机场施工部署要求如下：

1. 环境勘察与选址要确保安装位置符合法规要求，选择开阔、无遮挡的区域，避免信

号干扰；

2. 底座施工根据需要选择水泥浇筑或金属底座,敷设电力和网络线缆外套PVC管道，线

缆埋地,确保接地电阻小于10Ω,视情况安装围栏；

3. 设备安装时将机场固定在平坦的水平面上并接入电源和网线；确保接地良好，降低

雷击风险；确保机场底座与安装架固定稳固，并加装安全绳；作业时水平倾斜度需



小于3°;
4. 网络连接：确保机场与管理平台服务器之间的网络连接稳定，可使用有线网络或高

带宽无线网络，以保障数据传输的实时性和可靠性。

5. 设备供电：检查机场的电源供应是否稳定，确保在调试过程中不会因电力问题导致

设备中断工作。如平台有外接设备，也需确保其供电正常;
6. 硬件兼容性检查：核对机场与平台的适配的 固件版本是否兼容。检查无人机与平台

的连接是否正常，可进行简单的飞控测试，如推杆、油门等操作，观察无人机的响

应情况。

7. 任务流程测试：起飞与降落测试

在空旷场地进行起飞测试，通过平台发送起飞指令，观察机场的响应情况，包括无人机

的起飞动作、飞行姿态等。

进行降落测试，发送降落指令，检查无人机的降落过程是否平稳，以及机场的回收机制

是否正常工作。

8. 任务执行测试

规划一系列飞行任务，如巡检、侦察等，通过平台下达任务指令，观察机场是否能够准

确执行任务。在任务执行过程中，实时监控无人机的飞行状态 、图像传输质量等，及时

发现并解决可能出现的 问题。

9. 数据回传与处理测试

检查飞行过程中采集的数据是否能够实时回传至平台，包括图像、视频、传感器数据等

。

对回传的数据进行处理和分析，验证平台的数据处理能力是否满足要求，如目标识别、

异常检测等。

5

2年机场

和飞机保

险加2年
100万三

者险

1. 不限次数的免费维修：在服务期内，设备因意外损坏（如碰撞、进水等）可在保障

额度内享受不限次数的免费维修服务。

2. 双向免邮服务：在服务期内提供双向免费物流服务，方便用戶寄修或置换设备。

3. 极速维修与绿色通道：可享受VIP优先维修和极速换新通道，确保设备快速恢复使用

。

4. 电池换新：因电池本身原因造成电池故障，每年可享受2次电池免费换新服务。

5. 飞丢保障：在服务期内，若设备发生飞丢意外，可免费获取同款完好产品。

6. 覆盖范围广泛：服务覆盖碰撞损坏、设备进水、信号干扰等意外场景，保障全面。

7. ▲三者险：无人机阻飞条件异常或无人机故障导致飞机飞行中造成人员伤亡或财物

损失时进行赔付。

8. 服务有效期：24个月，生效日期为服务协议所载日期零时起。

6 两年维护

保养

在服务期内，软件，硬件出现问题影响使用时，24小时内响应到达甲方指定地点，排除

使用问题，机场安装完毕提供两年机场使用电费等其他杂费，每隔半年对全部设备进行

保养与易损件更换。

7
无人机负

载（探照

灯）

重量：≤125克（不含支架）

外形尺寸：≤95mm*58mm*65mm（不含支架）

最大功率：≥48瓦（全开）

有效照明面积：聚光：≥500平方米@100m（10%中心照度）

泛光：≥1300平方米@100m（10%中心照度）

工作模式：支持常亮、爆闪

工作温度：≥-40℃至50℃
防护等级：≥IP55

8
无人机负

载（喊话

器）

重量:≤190克（不含支架）

外形尺寸:≤140mm*53mm*60mm（不含支架）

最大功率:≥30瓦
有效广播距离:≥400m
广播方式:支持实施喊话、录音喊话、媒体导入、文字转语音

工作温度:≥-40℃至50℃
防护等级：≥IP55



9 全网通

4G套装

1.支持三网通

2.每月1500g流量，包含两年流量

10 独立监控

1.存储容量：128GB
2.类别：4G监控

3.像素：400万+400万
4.防水等级：IP66
5.供电方式：太阳能供电

6.夜视类型：全彩夜视

7.存储编码：H.265
8.供网方式：流量卡

9.语音类型：语音对讲

10.适用面积：81-200㎡
11.焦距：2.8mm
12.存储方式：内存卡

13.探头个数：2个
14.补光灯数量：4个以上

15.智能识别：移动识别

16.变倍变焦：数字变焦

17.红外夜视距离：30m
18.追踪方式：智能追踪

19.报警方式：手机推送，声音报警

无人机场设施配置清单

序号 名称 单位 数量

1 无人机管理平台 套 1
2 无人机场 套 4
3 无人机 套 4
4 机场施工部署 次 4
5 无人机电池 块 8
6 2 年机场和飞机保险加 2 年 100 万三者险 套 4
7 两年维护保养 套 4
8 无人机负载（探照灯） 套 4
9 无人机负载（喊话器） 套 4
10 中继站固定部署套装 套 4
11 机场灵活部署装置 套 4
12 4G 套装 个 4
13 独立监控 套 4
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